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) EL HERALDOS

Desencallado el Chios Wind, se espera la entrada de 15
embarcaciones al Puerto

EL Sistema Satelital de asistencia a la Navegacion (SNS)
busca reemplazar el sistema de senalizacion fisico de un canal
navegable, conformado con la ubicacidon especifica de faros,
boyas, balizas y enfilamientos, por un sistema de sefializacion

virtual.
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\Llr;ea” e tiempo de desarrollo del SNS
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SNS-I SNS-II SNS-CAUCA SNS-META
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entregados a los
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COMPARATIVO DE TIEMPOS - RR DIBULLA

SUBIENDO BAJANDO
Sin SNS | Con SNS Tramo Sin SNS Con SNS Tramo
5.5 dias 3.9 dias Barranquilla - 1.7 dias 1.2 dias Barrancabermeja
132 horas | 93 horas : 40 horas 27 horas
Barrancabermeja - Gamairra




r'd UNERRSEE = k|

DESI
ENGIN

i I’Lgpﬁlilita d¢ Colombia |
$aSociedad Colombiana de Sngenieros
Conforme a o establecido en el Acta No. 64 ¢ 1907
Otorga el
Premiod orenzoQ odazzi
Ala
Aniversidad del Norte
yala
Corporacion Autonoma Regional del
Rio Grande e [a Aagdalena
Por el trabajo

“Diseno ¢ implementacidn del sistema d¢ asistencia satelital
a [a navegacidn en el Rio Magdalena entre
Puerto $algar y Barranquilla”

PREMIO

A / ; [ ﬂ
ORI \,/ IV
Héctor Para Ferro Dariel RodhiguezUelasto
Presidente i

Directpr Erecutivo

Bogotd, D €., 20 dc Mayo de 2007
Regreso




Modem GPRS de
comunicaciones

Estacion
Central

Procesamiento y ransmision
dé Informacion

Trabajo de Campo

sLancha
sEcosonda
] *GPS
«Software
GPRS
sinternet
Portatl HP

Suministro de planos

Planos Impresos
entregados a los
usSuanos




N

| 4

HIP
1

TIONAL
N
Ri R

ERNA

rfiNT

IN

Regreso



r'd INTERNATIONAL SHIP

(Arquitecturﬁf&ctual)

“W oS Trabajo de campo
® * lancha

* Ecosonda

* GPS

« Software

*  Datos mdviles

Estacion Central * Internet

- *  Portatil
. Procesamiento y
suministro de

informacion

220s@f 00 o Modem GPRS de
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Planos impresos
entregados a los

Equipos en remolcador usuarios




%ﬁﬁ?ﬁﬁ%%apa de navegacion
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5 08°14' 3"N Lat GPS: 08°14'22"N  Curso: 19,35116° Distancia: ...
cursor: 74°39'34"W  Long GPS: 74°44'2"W  Velocidad: 9999999 Tiempo: ..

“BOLIVAR

*BOLIVAR

Sistema de Informacidon Geogrdfico (S/G) con las
batimetrias y el canal navegable
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latcursor:  08°11'60"N  LatGPS: 08°11'60"N  Curso:  101,1638° Distancia: .. g@
Long cursor: 74°44'41"W  Long GPS: 74°44'42"W Velocidad: 9999999 Tiempo: ..




‘cartade Havggacion

Latcursor:  73°02 1N LatGPS: 08953 40'N  Curso:  1196136% Distancia: .. i Cerrar sesion x
Long cursor: 17907 48'W  Long GPS: 7428'27'W  Velocidad: S0 Tiempo: =

13,8m (149.24Km)

tcursor:  730U3FN  LatGRS: 08953 40N Cursor  119.6136° Distancia [ cemar sesien |[ _][x
Longcurson 17906 SI'W  Long GRS 74°28' 27'W  Velocidad: %0 Tiempo:

(20 13,8m (145.24Km)
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g lg%nmfm\tmLSatehtal de

mbar oneENG'NﬁWFQN(fEESsva iables de
navegaﬁOﬂ#e‘reerdadﬂR Latitud vy
longitud, velocidad promedlo, distancia
recorrida, distancia al canal, estado del
GPS, en tiempo real. Los recorridos todos
se guardan como una “caja negra”

Mddulo de Graficas IDEAM: Montaje de
perfiles excedidos de niveles del rio segun
estaciones del IDEAM.

Modo nocturno: Facilita la navegacion
durante la noche.

Modo de simulacion: Permite recrear el
recorrido del remolcador
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NVENEZUELA

Wtanor  06°13 88N MG 05°36 TN Cuw 1203991" Distanc [Cerrar sesion || x
u;\.r 67745 3W  Long GPS: 70° 11 12 kmwwm ,.., -

PUERTO |

Puesto ¢

tcursor: 05905 18N LatGPS: 05°05'20°N Curso:  347.9874° Distancia:
wrsor; 70°57°1'W  Long GPS: 70°S6'ST'W  Velocidad: 9.999999  Tiempos:

o] ] ]
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BAS DEVALIDACION DELSISTEMA

v' Los elementos Mapa de Navegacién, Carta de Navegacion, velocimetro y modo
nocturno fueron considerados en mas de un 90% como indispensables o muy
indispensables.

v De los elementos de los que se consultd su aporte a la seguridad de la
embarcacion se destacan la Actualizacion Automatica, la Guia del Canal
Navegable, Alarma de Salida del Canal y el Perfil Batimétrico Longitudinal del
Canal con calificaciones del 85% o mas como indispensables o muy indispensables.

v La calificacion cualitativa de los aspectos del SNS Il como Confiabilidad, Disefio,
Utilidad, Facilidad, Informacién, Inversion fue de 54% en promedio como
excelente y 46% como bueno, con 0% de calificaciones regulares malas o muy
malas.

v La totalidad de los encuestados esta en totalmente o de acuerdo con que el SNS-II
les aportara seguridad en |la Navegacion, por lo que lo utilizaran constantemente
una vez entre en operacion.



~ -Médulo Principal Mapa de Navegacion: Sistema
de Informacion Geogrdfico de los tramos que se
configuren al Sistema. En este mddulo se visualiza
el canal navegable, la posicién del remolcador, es
posible activar alarmas, crear puntos de interés,
medir distancias, ubicar el remolcador como vista
central sobre el rio, buscar el remolcador y activar
tanto la vista diurna como nocturna.

-Médulo Carta de Navegacion: Muestra una
carta de navegacion y el perfil longitudinal del
rio. La carta permite ver y actualizar el canal
navegable, muestra en sincronia la ubicacion del
remolcador y la profundidad del canal. El nivel
de profundidad se muestra con etiquetas que

cambian de colores para diferentes niveles del s 2. .
canal, como advertencia. Caracterlsucas.

Diseino Modular
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